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   (C-1) 國科會結案報告 

1. 智慧型水下載具運動控制導引、目標最佳搜尋法則研究和操控訓

練儀研製,NSC94-2213-E-150-027- 
2. 無人飛行載具之導航導引控制律設計及任務規劃操控台研發 

NSC 95-2221-E-150-030-. 
3. 無人飛行載具自動降落技術研發與導航裝置研究 NSC 

96-2221-E-150-008-MY2(期中報告) 

   (C-2) 中山科學研究院技術報告 - 飛行載具類 

1. 自動駕駛儀設計方法(Procedure of Auto-Pilot Design). 
2. 簡化六自由度模擬數學模式( Simplified Mathematical Models for 

6-DOF Simulation of Missile) 
3. 飛彈自動駕駛儀設計分析方法( Analyzing & Designing Method 
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Cruise Missile) 

5. 飛行控制系統規格分析方法( Procedure for Finding Specifications 
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6. 伴隨模擬規格分析法( Specification Analysis with Adjoin Method) 
7. 巡航飛彈 BTT 控制設計法則及其應用(BTT Concepts for Cruise 

Missile) 
8. 巡航攻陸飛彈高度控制概念及操縱能力分析( Altitude Concepts 

for Cruise Missile) 
9. 導航儀精度需求分析( Accuracy Analysis & Specifications for 

Inertial Reference Unit) 
10. 飛行載具控制系統設計與模擬簡介(新新季刊) 

(C-3) 中山科學研究院技術報告 - 戰鬥車輛類 

1. 戰車追蹤穩定迴路初步規格分析 
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3. DM63 彈砲彈砲表與氣動力分析 
4. 非水平目標砲令分析設計 

(C-4) 中山科學研究院技術報告 - 水下載具類 
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2. 亢龍魚雷航速運作構想,中山科學研究院, 2000. 
3. 亢龍魚雷終端導引聲納主被動模式與航速切換運用構想,中山科
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1. 戰術武器系統之導引控制律設計及系統整合-設計實例
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Systems —some practical examples, Chung-Shan Institute of 
Science and Technology, 2003. 
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Institute of Science and Technology, 2003. 

3. 魚雷導控系統設計與系統整合測試 Guidance & Control System 
Design, Integration & Testing of Torpedo, Chung-Shan Institute of 
Science and Technology, 2003. 

 

 


